Snabbinstruktion till Pactware

Den har datarn Packard Bell Mp3
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modules skoghall, pdf

Nar man har dubbelklickat pa Pactware sa fragar den efter ett password: manager

Om man sa 6nskar kan man ta bort detta (se under extras)

Nésta bild kommer da upp. Se nésta sida.
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(Oppningsbild.) Under device far man fram: Add device. Se nésta bild.
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Hér valjer man VEGA RS232 (kopplar ihop programmet med serieporten)
Dubbelklicka pa vanster musknapp. Se nasta sida.
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Vélj Add device igen.(vansterklicka pa Add device). Se nasta bild.
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Hér véljer vi VEGA CONNECT (HART) om vi véljer att ansluta oss via loopen
Eller VEGA CONNECT (12C) om vi ansluter oss direkt pa radarmataren. Se nasta sida.
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Klicka pa extras igen och Add device. Vélj den matare som ar ansluten (T.ex. VEGAPULS 66
HART) (Forkortningen FF star for Foundation Fieldbus osv.) Se nésta bild.
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Dubbelklicka pa vanster musknapp och pa den senaste enheten som du valde (i vart fall
VEGAPULS 66 HART). Se nésta sida.
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Nu bor du ha fatt upp motsvarade bild som ovan. Dar ser vi en dversikt pa radarn samt att vi
ar offline.

Hoger kl i cka pa sensorconnect. "tradet” och markera
Nu skall vi vara online. Se nasta bild.
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Hogerklickapaalla+s a att dom " gl Sedhnekantu stélls ridtomrddet e o v an)
under bilden Min-Max adjustment. Se nésta bild.
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Valj nu Application.

Under Type of medium véljer du om det &r fast material eller vétska.
Under Medium valjer du vilken typ av vatska du har.

Under Vessel type véljer du vilken typ av tank du har.

Se nasta sida.
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Valj nu Current output.
Vilj Failure mode och hur utsignalen skall vara om nagot fel intraffar.
Valj Output characeristics och hur du vill att utsignalen skall vara mellan tom och full tank.
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Om du nu valjer False echo memory kan du har filtrera bort eventuella felekon.
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Glom inte att skicka din &ndring till radar nar du ar klar.

Anvand Device och store to device for detta.

Nu har du gjort en enklare konfigurering av radarn.

Klicka pa Device och disconnect.

Klart.

Lycka till

Stellan Karlsson
Omniprocess



